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Zadanie 9.

Proton o pedzie poczatkowym B, i predkosci poczgtkowej o wartosci v, = 10* m/s wpada
w punkcie A w obszar jednorodnego pola elektrycznego o natezeniu E. Proton przelatuje
przez to pole w czasie At = 1 us i wypada z niego w punkcie B. Proton ma fadunek dodatni.

Sytuacje ilustruje diagram ponizej. Dlugos¢ boku kratki na diagramie odpowiada umownej
jednostce pedu (ujp). Na diagramie oznaczono linie pola E.

Przyjmij nastepujgce oznaczenia i zatozenia:

e ped protonu w punkcie A oznaczymy jako p,, a w punkcie B — jako pg

e zmiane pedu od A do B oznaczymy jako Ap g przy czym Ap,g = Py — Pa
e pole elektryczne od A do B jest jednorodne.
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Zadanie 9.1. (0-2) ™™™
Wartosci pedu p, i zmiany pedu Ap,; w umownych jednostkach pedu na diagramie wynoszg:

pa = 10 ujp oraz Ap,p = 6 Ujp
Na diagramie powyzej wyznacz konstrukcyjnie i narysuj pg — wektor pedu protonu

w punkcie B. Zachowaj odpowiedni kierunek, wlasciwy zwrot oraz dlugosé¢ wektora
pedu, odpowiadajaca jego wartosci.

Wskazowka: Uwzglednij geometryczng relacje miedzy wektorem sity a wektorem zmiany
pedu, wynikajgcg z Il zasady dynamiki.
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Warto$ci wektorow pedu p, i zmiany pedu Ap 5 wigze zalezno$é:

Apap = 0,6 - py

Oblicz E — wartos¢ natezenia pola elektrycznego, w ktérym porusza si¢ proton.
Zapisz obliczenia.
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